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ERR 报警灯

正常：熄灭

故障：长亮（出现内部故障）

闪烁（参数设置错误）

5.2 定标功能

模块支持电压（非差分）、电流模式。不同模式的数字量缺省范围为-10000

到 10000，用户可以通过定标功能设置到其他的数字量范围，其计算方法

见公式 5-1 所示。

D =
SU − SL

Uu − UL
× (U − UL) + SL (5 − 1)

其中，D = 电压或电流对应的数字量值

U = 输入、输出值(实际输入、输出的电压或电流值)

UU = 量程上限 UL = 量程下限

SU = 定标上限 SL = 定标下限

注 1： 表 �ࠪ ٬
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说明：

1、设置错误状态地址寄存器，错误状态说明见表 6-2 所示。

表 6-2 错误状态说明表

配置寄存器名称 说明

模块错误状态

（16Bit）

各个位为1时有错误，为0时正常：

BIT0: 模块故障

BIT1: 参数设置错误

BIT8: 输入断线

BIT9: 比较器超限

BIT10: 输入超限

BIT11: 输出超限

2、设置参数错误地址寄存器，参数配置错误时，存储错误参数的 ID。

默认 0，表示正常；其他，错误 ID。

3、设置输入断线状态地址寄存器，通道对应关系如表 6-3 所示。

表 6-3 输入断线状态寄存器说明表

配置寄存器名称 说明

输入断线状态寄存器

（16Bit）

BIT0~3: CH1~4 断线标志

（0：正常；1：报警）

BIT4~15:保留

4、设置输入比较状态地址寄存器，通道对应关系如表 6-4 所示。

表 6-4 比较器状态寄存器说明表

配置寄存器名称 说明

输入比较器状态寄存器

（16Bit）

BIT0~3: CH1~4比较器超限标志

（0：正常；1：报警）

BIT4~15:保留

5、设置输入超限状态地址寄存器，通道对应关系如表 6-5 所示。

表 6-5 超限状态寄存器说明表

配置寄存器名称 说明

输入超限状态寄存器

（16Bit）

BIT0~3: CH1~4输入超限标志

（0：正常；1：报警）

BIT4~15:保留

6、设置输出超限状态地址寄存器，通道对应关系如表 6-4 所示。

表 6-4 输出超限状态寄存器说明表

配置寄存器名称 说明

输出超限状态寄存器

（16Bit）

BIT0: CH1输出超限标志

BIT1: CH2输出超限标志

BIT3～ BIT15: 保留

7、PLC 停止运行时输出状态。输出保持：保持在最后一次输出值；输出

0 值：与模式相关，0~10V 为 0V，4~20mA 为 4mA，其他模式为 0V 或

0mA。

8、需要设置扩展模块输出范围上下限（定标以后）。当发生输出范围上

下限动作时输出超限状态地址寄存器的标志位就会被置位。

9、设置平均采样次数，可设范围是 1~100，缺省值为 8。使用平均处理

功能，可以将 A/D 转换后的数据在内部进行平均，然后存储在数据寄存

器(D 元件)中。可用于降低输入信号因噪声等受到的波动影响，但是这会

降低 A/D 值的响应速度，使用时请注意。

7. 例行检查

1．检查模拟信号线布线是否满足要求。

2．检查扩展模块扩展接口是否可靠插入上级扩展插口。

3. 检查应用程序，确保应用中选择的是正确的操作方法及参数范围。

4．置主模块为 RUN 状态，扩展模块的 PWR 灯是否常亮，RUN 灯是否

正常闪烁（10Hz）。

8. 故障检查

如果扩展模块运行不正常，请检查下列项目：

●检查模块“PWR”指示灯状态:

点亮：扩展连接正确；

熄灭：检查扩展连接情况及主模块情况。

●检查扩展模块“RUN”指示灯状态：

高速（10Hz）闪烁：扩展模块运行正常；

慢速（1Hz）闪烁：利用后台软件中的元件监控表查看模块错误状态地址

寄存器，根据错误信息进行修改；

熄灭：检查扩展连接情况，断电重启。

●检查模块“ERR”指示灯状态:

常亮：检查扩展连接情况，断电重启；

闪烁：检查配置参数是否设置错误；

熄灭：正常。

用户需知

1．保修范围指可编程控制器本体。

2．保修期为十八个月，保修期内正常使用情况下，产品发生故障或损坏，

我公司免费维修。

3．保修期起始时间为产品制造出厂日期，机器编码是判断保修期的唯一

依据，无机器编码的设备按过保处理。

4．即使在保修期内，如发生以下情况，将收取一定的维修费用：

不按用户手册操作导致的机器故障；

由于火灾、水灾、电压异常等造成的机器损坏；

将可编程控制器用于非正常功能时造成的损坏。

自行拆卸可编程控制器

5．服务费按实际费用计算，如另有合同，以合同优先的原则处理。

6．如您有问题可与代理商联系，也可直接与我公司联系。

深圳市麦格米特控制技术有限公司

Shenzhen Megmeet Control Technology Co., Ltd

深圳市南山区科技园北区朗山路紫光信息港 B 座 5 楼

Add: 5th Floor, Block B Unisplendour Information Harbor, Langshan Road,

Shenzhen, 518057, China

电话：400-666-2163

传真：(+86)0755-86600999

邮编：518067

公司网址：www.megmeet.com

http://www.megmeet.com
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